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SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/Config.ini

[SystemSetup]
LanguageType=0




SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/ConfigHelper.dll


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/Data/ASCII_210923105208.txt


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/DataTypeEnum.dll


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/DllJavaMethod.dll


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/LanguageConversion.dll


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/ModuleSensor.exe


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/SensorAgreement.dll


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/temp.xml
   {id,1}03{len,1,06}{data}{crc,2} , 0x0d 0x0a MRDI上位机 890,630 3	   1HZ enter 0xff 2 0 1 按钮 2000   1   保存  0x00 2000  10HZ enter 0xff 2 0 1 按钮 200   1   保存  0x00 2000  100HZ enter 0xff 2 0 1 按钮 20   1   保存  0x00 2000  1000HZ enter 0xff 2 0 1 按钮 2   1   保存  0x00 2000  2000HZ enter 0xff 2 0 1 按钮 1   1   保存  0x00 2000	   AX 加速度X 0x00 1 2  {var ss=x.split(' ');var st=(parseInt(ss[0])&lt;&lt;8 | parseInt(ss[1]));if (st&gt;32767){st=-32768 * 2 + st;} if (st&lt;-32768){st=32768 * 2 + st;} var s=st/20.5; return s.toFixed(2);}  AY 加速度Y 0x1E 1 2  {var ss=x.split(' ');var st=(parseInt(ss[0])&lt;&lt;8 | parseInt(ss[1]));if (st&gt;32767){st=-32768 * 2 + st;} if (st&lt;-32768){st=32768 * 2 + st;} var s=st/20.5; return s.toFixed(2);}  AZ 加速度Z 0x1F 1 2  {var ss=x.split(' ');var st=(parseInt(ss[0])&lt;&lt;8 | parseInt(ss[1]));if (st&gt;32767){st=-32768 * 2 + st;} if (st&lt;-32768){st=32768 * 2 + st;} var s=st/20.5; return s.toFixed(2);}



SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/uDataGridView.dll


SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/xml/ASCII.XML
 
	 
		 :
		 ,
		 0x0d 0x0a
		 QMC5883_MRDI上位机
		 890,630
		 4

		 1
		 0
		 0
	
	
	 
         
             初始化
             enter
             AT+INIT
             0
             1
             0
        
		 
		   波特率9600
		   enter
		   AT+UART=0
		   0
		   1
		   0
		
		 
		   波特率115200
		   enter
		   AT+UART=1
		   0
		   1
		   0
		
		 
		   波特率460800
		   enter
		   AT+UART=2
		   0
		   1
		   0
		
		 
			 单次回传
			 enter
			 AT+PRATE=0
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 回传1HZ
			 enter
			 AT+PRATE=1000
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 回传10HZ
			 enter
			 AT+PRATE=100
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 回传20HZ
			 enter
			 AT+PRATE=50
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 回传100HZ
			 enter
			 AT+PRATE=10
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 清除磁场零偏
			 enter
			 AT+CALI=2
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 开始校准
			 enter
			 AT+CALI=1
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 结束校准
			 enter
			 AT+CALI=0
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 关闭滤波
			 enter
			 AT+FILT=0
			 0
			 1
			 0
		
		 
			 设置滤波为10
			 enter
			 AT+FILT=10
			 0
			 1
			 0
		
	
	
	 
		 
			 磁场X
			 
		
		 
			 磁场Y
			 
		
		 
			 磁场Z
			 
		
         
             角度
             
        
	




SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/xml/HighSpeed.XML
 
	 
		 {id,1}03{len,1,06}{data}{crc,2}
		 ,
		 0x0d 0x0a
		 MRDI上位机
		 890,630
		 3
	
	
	 
		 
			 1HZ
			 enter
			 0xff
			 2
			 0
			 1
			 按钮
			 2000
			 
			 
			 1
			 
				 
					 保存
					 
					 0x00
					 2000
				
			
		
		 
			 10HZ
			 enter
			 0xff
			 2
			 0
			 1
			 按钮
			 200
			 
			 
			 1
			 
				 
					 保存
					 
					 0x00
					 2000
				
			
		
		 
			 100HZ
			 enter
			 0xff
			 2
			 0
			 1
			 按钮
			 20
			 
			 
			 1
			 
				 
					 保存
					 
					 0x00
					 2000
				
			
		
		 
			 1000HZ
			 enter
			 0xff
			 2
			 0
			 1
			 按钮
			 2
			 
			 
			 1
			 
				 
					 保存
					 
					 0x00
					 2000
				
			
		
		 
			 2000HZ
			 enter
			 0xff
			 2
			 0
			 1
			 按钮
			 1
			 
			 
			 1
			 
				 
					 保存
					 
					 0x00
					 2000
				
			
		
	
	
	 
		 
		   AX
		   加速度X
		   0x00
		   1
		   2
		   
		   {var ss=x.split(' ');var st=(parseInt(ss[0])



SM07-DC工具软件/SM07-DC电子罗盘磁场传感器模块上位机(V2.0.1)/xml/Modbus.XML
 
     
         
             加计校准
             enter
             
             2
             0
             1
             按钮
             0x67
             
             
             1
             
                 
                     保存
                     
                     0x00
                     2000
                
            
        

    

     
         
             Data Output X LSB Register
             数据输出X低位
             0x00
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Data Output X MSB Register
             数据输出X高位
             0x01
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Data Output Y LSB Register
             数据输出Y低位
             0x02
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Data Output Y MSB Register
             数据输出Y高位
             0x03
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Data Output Z LSB Register
             数据输出Z低位
             0x04
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Data Output Z MSB Register
             数据输出Z高位
             0x05
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Status Register1
             状态寄存器1
             0x06
             1
             0
             1
             
             
        
         
             TOUT[7:0]
             温度输出0-7
             0x07
             1
             0
             1
             
             
        
         
             TOUT[15:8]
             温度输出8-15
             0x08
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Control Register1
             控制寄存器1
             0x09
             1
             0
             1
             1
             
             
        
         
             Control Register 2
             控制寄存器2
             0x0A
             1
             0
             1
             1
             
             
        
         
             SET/RESET Period FBR [7:0]
             设置/重置周期寄存器
             0x0B
             1
             0
             1
             1
             
             
        
         
             Status Register2
             状态寄存器2
             0x0C
             1
             0
             1
             
             
        
         
             Chip ID Register
             芯片标识寄存器
             0x0D
             1
             0
             1
             
             
        
    




SM07-DCนคพ฿ศํผ�/XCOM V2.6.exe


SM07-DCนคพ฿ศํผ�/XCOM+V2.6.zip


XCOM V2.6.exe
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