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EWM700 系列 ELRS 接收机模块&E108-GN04 系列定位模块在无人机中的应用

一、简介

EWM700 系列 ELRS 接收机模块是 EBYTE 基于 ExpressLRS 开源社区方案开发的 ELRS 接收机模块，适用

于无人机、FPV、车船遥控等。EWM700 系列出厂固件版本为 ELRS 3.4.2，编译设备为 Generic 选项，用户

可到手后根据自己的需求进行更新烧录不同版本的固件。

ELRS 开源社区链接：https://github.com/ExpressLRS

ELRS 官网链接：https://www.expresslrs.org

EBYTE 已推出以下型号：

序号 型号 硬件方案 频段 最大功率 出厂固件版本

1 EWM700-2G4T12SXE ESP8285+SX1281 2.4GHz ISM 15.8mW ELRS 3.4.2

2 EWM700-2G4T20DXE ESP8285+SX1281+PA 2.4GHz ISM 100mW ELRS 3.4.2

3 EWM700-900T20DXE ESP8285+SX1276 FCC 915MHz 100mW ELRS 3.4.2

E108-GN04 系列定位模块是 EBYTE 基于第 10 代高性能定位芯片开发的 GNSS 定位模块，支持 UBLOX 协

议和 NMEA 协议，可用于车载导航、智能穿戴、无人机等 GNSS 定位的应用。已推出以下型号：

序号 型号 定位性能 通信接口 天线形式 电子罗盘
1 E108-GN04 时间

冷启动：28s

热启动：1s

重捕获：1s

灵敏度：

冷启动：-148

热启动：-159

重捕获：-160

精度：

水平：1.5m

速度：0.05m/s

UART 需外接有源或无源天线 无

2 E108-GN04S UART 需外接有源或无源天线 无

3 E108-GN04D UART 自带无源天线 无

5 E108-GN04Q UART 自带无源天线 板载 QMC5883P

6 E108-GN04Q2 UART 自带无源天线 板载 QMC5883P

7 E108-GN04G-TTL UART 自带无源天线 无

8 E108-GN04G-232 RS232 自带无源天线 无

9 E108-GN04G-485 RS485 自带无源天线 无

本文将以 EWM700-2G4T12SXE 和 E108-GN04Q 两个型号作为示例，基于 BetaFlight 飞控固件进行演示

以上两个示例型号的模块在无人机的应用。具体使用可以选用不同型号的模块。

二、条件准备

1、硬件准备

(1) EWM700-2G4T12SXE 模块

(2) E108-GN04Q 模块

(3) 自组无人机（示例演示使用，F722 飞控，45A 电调，5寸机架）

(4) RadioMaster TX16S 遥控

(5) 电脑

(6) USB-A to TYPE-C 线

(7) 杜邦线或连接导线若干

(8) 电烙铁

2、软件准备

（1）本地安装版本：betaflight-configurator

（2）或网页版本：https://app.betaflight.com/
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3、E108-GN04Q 焊接位置

E108-GN04Q 飞控

VCC +5V

GND GND

TX RX1

RX TX1

SDA SDA

SCL SCL

4、EWM700-2G4T12SXE 焊接位置：

EWM700-2G4T12SXE 飞控

TX RX4

RX TX4

GND GND

VCC +5V

注意：

1 、betafilght 飞控固件在 2025.12.0-RC4 中提及对 QMC5883P 的兼容。

2 、实测 2025.12.0-RC4 版本之后的 4.5.4 版本并不支持 QMC5883P。

3 、实测在 betaflight 2025.12.3 及之后的版本中实际支持 QMC5883P,其它版本 在上位机中

获取不到传感器信息。

4 、测试中，仅连接 USB 时，主控不会对该焊接位置的+5V 供电，需要连接外部 24V 电源。

5 、5883L 和 5883P 在配置上位机中均会被识别显示为 5883。
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6 、焊接完成后，建议将 ELRS 接收机模块和 GNSS 定位模块固定在机架上。

三、升级教程

对于 betaflight 2025.12.3 以前的版本，需要升级到 betaflight 2025.12.3 或更高版本。下述演示

是基于 betaflight-configurator 的在线网页配置工具进行操作。也可以参考相同操作基于 betaflight-

configurator 本地的配置软件进行。对于 betaflight-configurator 10.10.0 版本，在升级新固件后，会

提 示 使 用 更 新 版 本 的 betaflight-configurator ， 所 以 这 里 直 接 基 于 最 新 版 本 的 betaflight-

configurator 的在线网页配置工具进行操作。

在此过程中，建议拆卸螺旋桨，防止误伤！！

在此过程中，建议拆卸螺旋桨，防止误伤！！

1、打开网页：https://app.betaflight.com，界面如下：

https://app.betaflight.com
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2、使用 USB 线将飞控和电脑的 USB 口连接，网页会自动刷新并识别到设备，点击设备名称进行连接。

3、如果弹出以下警告，直接关闭。如果没有，直接跳转到第 4步。
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4、在进行升级操作之前，建议先将预设参数进行保存，防止升级后参数丢失。点击“命令行”，在

输入框内输入“dump”，再按“ENTER”键，等待命令执行完成；然后点击“保存到文件”，将配置文件

保存。

5、点击断开连接，开始固件烧录操作。



AN2026002应用笔记成都亿佰特电子科技有限公司

Copyright ©2012–2026，成都亿佰特电子科技有限公司 8

6、点击“固件烧写工具”，再点击“识别”，烧录工具会自动识别飞控硬件。如果没有识别到，就

在下拉框中查找并选中。再选择更新的目标版本，这里以 2025.12.4 版本为例。在构建选项的其它选项内，

一定要包含“Magnetometers”，其它选项保持默认或者根据实际硬件情况进行调整。最后点击“从网络

加载固件”。

7、等待编译状态进度到 100%后，点击烧写固件。



AN2026002应用笔记成都亿佰特电子科技有限公司

Copyright ©2012–2026，成都亿佰特电子科技有限公司 9

8、这里会再次弹出一个参数备份进行保存

9、等待刷写状态为 100%，表示刷写完成。然后再次点击设备名称，进行参数配置。
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10、先将烧录之前产生的两个备份文件恢复。点击命令行，再点击“从文件加载”选中以上烧录过程

备份的文件。由于有两个文件，要进行两次“文件加载”操作。
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11、将两个备份文件分别执行“从文件加载”后，在命令输入框内输入“save”,然后按下“ENTER”

键执行。执行后，设备会自动进行一次重启。

12、重启完成后，再次点击设备名称进行连接，开始进行端口设置。
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13、点击“端口”，根据在飞控上，焊接 EWM700-2G4T12SXE 模块（ELRS 接收机）和 E108-GN04Q（带

电子罗盘的 GNSS 定位模块）的串口号，进行端口设置，按照上述描述的焊接位置，将 UART1 的传感器输

入设置为“GPS”，波特率设置为“AUTO”；将 UART4 的串行接收机选项打开；如果有图传或者其它设备

连接，也进行设置。再点击“保存并重启”。

14、重启之后，将电脑端连接的 USB 线断开，接上无人机电源，在将 USB 线接入电脑。等待配置工具

识别设备后，点击设备名称进入配置界面，点击“传感器”选项。此时可以看到磁力计 QMC5883P 和 GNSS

已经被识别。
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14、点击实时传感器期数，点击显示实时传感器数据，转动无人机机体，可以看到磁力计数据发生变

化。

四、其它注意

1、此示例说明仅提供固件升级已经模块识别并连接方式，关于传感器的校准，不在此描述范围内，

建议网络查找相关教程进行操作。

2、若使用老版本的配置器，固件升级教程以及配置可以参考：

https://www.bilibili.com/video/BV1wQtZeaEJR/?

3、穿越机自组以及配置教程，可以参考：

https://www.bilibili.com/video/BV1AChzzLEYp/?

关于我们

销售热线：4000-330-990 技术支持：support@cdebyte.com

官方网站：www.ebyte.com

公司地址：四川省成都市高新西区西区大道199号B5栋

https://www.bilibili.com/video/BV1wQtZeaEJR/?
https://www.bilibili.com/video/BV1AChzzLEYp/?
mailto:support@cdebyte.com
https://www.ebyte.com
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